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1. ��������  

 

���� 

Microsoft(R) Windows 7 32bit, 64bit 

Microsoft(R) Windows 8 32bit, 64bit 

Microsoft(R) Windows 10 32bit, 64bit 

 

������ 

Microsoft Visual Studio 2008 Professional Edition + SP1 

 

���	
� 

WinUSB.SYS��
��� 

 

�DLL� 

HMSUSB2.dll 


��� PC6� USB2.0���
�������������� ����!"#$�
/%�HMSUSB2.dll&'x86DLL� x64DLL()*+�� 
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2. HMS_initialize 

 

���� 

�	����		���	� 

���� 

long  HMS_initialize( void ) ; 

�	�� 

)� 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_initialized   ���		���	��� 

���� 

�	��������/�+������'����$�� HMS_initialized��*+���
������� &'HMS_uninitialize 
���
�6�	�����!��������
�6"#$�� 

�%&� 

HMS_uninitialize 
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3. HMS_uninitialize 

 

���� 

�
	���	
��	������ 

���� 

long  HMS_unininitalize( void ) ; 

�	�� 

)� 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_existDevice  ��������6�)��
	���� 

HMS_nowCapturing  ������ 

���� 

�	�����!�+�������6�)��
	��	�� 'HMS_existDevice ��

*+��HMS_closeDevice 
�(666��
	���������(�	�����!�
6"#$�� 

�%&� 

HMS_initialize 
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4. HMS_getDeviceList 
 

���� 

��$�6���
	������� �� 

���� 

long  HMS_getDeviceList( array<String^>^ arystrList, unsigned short% usNumber ) ; 

�	�� 

arystrList  ���������������	 

    ������(char[32])
8�
���� 

usNumber  ����
	������	 

�
*�� 

HMS _success   ���
� 

HMS _unsuccess   ����� 

HMS _nowCapturing  ������ 

���� 

���
	������� �+������&��$�6��66��
	�������
�������arystrList &���� char[32]*8 ��
����6"#$��usNumber &
�$���
	������ �+����� 5���
	���$��� & 5�� �+
�� 

�%&� 
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5. HMS_openDevice 

 

���� 

�
	������ 

���� 

long  HMS_openDevice(String^ strSerial ) ; 

�	�� 

strSerial   ���
�������� 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_opened   ����(������ 

���� 

�
	������+������������6"#$��������&
HMS_getDeviceList
��� �6+�� 

������
	�&���������
�( HMS_closeDevice 
���
�6�	�!
�6"#$���!�/
	 PC��
���
��� 'Window����(������
 ��*+�� 

�%&� 

HMS_closeDevice 

���� 

Open ����'���6��
	���� �������������&
HMS_getSensorData��
��� 
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6. HMS_closeDevice 

 

���� 

�
	������ 

���� 

long  HMS_closeDevice(String^ strSerial ) ; 

�	�� 

strSerial   ���
�������� 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_notAccess   ������������������(�� 

HMS_nowCapturing  ������ 

���� 

�
���
	���!�+�������������'�	�/�6"#$���!��
�)
	 PC���
	���*
��� 'Windows����(������ �	*+�� 

�%&� 

HMS_openDevice 
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7. HMS_checkDevice 

 

���� 

�
	������ 

���� 

long  HMS_checkDevice(String^ strSerial) ; 

�	�� 

strSerial   ���
�������� 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_notAccess   ������������������(�� 

HMS_nowCapturing  ������ 

HMS_checkRemove  ����
	���*
$�6�� 

���� 

�
	��������/�+�� 

�%&� 

HMS_openDevice 

HMS_closeDevice 
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8. HMS_getSeriesInformation  
 

���� 

�
	������������ �� 

���� 

long  HMS_getSeriseInformation(String^ strSerial, 

CSeriesInformation^ hSeriesInformation ) ; 

�	�� 

strSerial   ���
�������� 

public ref class  CSeriesInformation { 

 String^ m_szVender ;  // &�(char[32]) 

 String^ m_szProduct ;  // ��(char[32]) 

 String^ m_szFirmware;  // ������� Ver(char[32]) 

 String^ m_szReserve;  // ��(char[32]) 

 String^ m_szLibrary;  //  DLL Ver(char[32]) 

}; 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_notAccess   ������������������(�� 

HMS_nowCapturing  ������ 

���� 

�
	������������ �+�� 

�%&� 

HMS_setSeriseInformation 
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9. HMS_getDeviceInformation 
 

���� 

�
	����������  

���� 

long  HMS_getDeviceInformation(String^ strSerial,  

CDeviceInformation ^ hDeviceInformation ) ; 

�	�� 

strSerial   ���
�������� 

public ref class CDeviceInformation { 

 String^ m_szUnit ;  // �	�� ID(char[8]) 

 String^ m_szSensor ;  // ����(char[16]) 

 String^ m_szSerial;  // ������(char[32]) 

 long m_lUpperWavelength ; // �����
��� 

 long m_lLowerWavelongth ; // �����
��� 

}; 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_notAccess   ������������������(�� 

HMS_nowCapturing  ������ 

���� 

�
	���������� �+�� 

�%&� 

HMS_setDeviceInformation 
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10. HMS_getCalibrationCoefficient 
 

���� 

�
	��������  

���� 

long HMS_getCalibrationCoefficient(String^ strSerial, long lIndex,  

array<double>^ arydblCoefficient ) ; 

�	�� 

strSerial  ���
�������� 

lIndex   ������� 

0 �� 

1 ���� 

arydblCoefficient  ����� 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_notAccess   ������������������(�� 

HMS_nowCapturing  ������ 

HMS_invalidValue  �����)������ 

 

���� 

�
	�������� �+�������&������(1 � 6 ��)�����'��
�������	���
���+�� 

�%&� 

HMS_setCalibrationCoefficient 
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11. HMS_setCalibrationCoefficient 
 

���� 

�
	��������� 

���� 

long  HMS_setCalibrationCoefficient(String^ strSerial, long lIndex, 

array<double>^ arydblCoefficient ) ; 

�	�� 

strSerial  ���
�������� 

lIndex   ������� 

0 �� 

1 ���� 

arydblCoefficient  ����� 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_notAccess   ������������������(�� 

HMS_nowCapturing  ������ 

HMS_invalidValue  �����)������ 

 

���� 

�
	����������+�������&������(1 � 6 ��)�����'��
�������	���
���+�� 

�%&� 

HMS_ getCalibrationCoefficient 
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12. HMS_readEepromUserArea 

 

���� 

��
��
��������� 

���� 

long  HMS_readEepromUserArea(String^ strSerial, unsigned short usAddress, 

array<unsigned char>^ aryucData,  

unsigned short usLength ) ; 

�	�� 

strSerial  ���
�������� 

usAddress  �����������	������ 

����)����& 0>67�����&�����(��
�$������
��

����������� '

�&������� 

aryucData  �����$����������
	�
��� 

usLength  �����$������$ 

��(����)����&�������������
��
(��6�
����&�� 68�������1>68

�������� 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_notAccess   ��������
	�������� 

HMS_invalidAddress  �������	�������� 

HMS_invalidLength  ������������$��� 

HMS_overArea   ������������
��
��

 

(����
��
� 0>99�'	������ 95'
�����$� 10�� )�) 

HMS_nowCapturing  ������ 

���� 

��
��
���������+�� 

�%&� 

HMS_writeEepromUserArea 
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13. HMS_writeEepromUserArea 

 

���� 

��
��
������6�� 

���� 

long  HMS_writeEepromUserArea(String^ strSerial, unsigned short usAddress, 

array<unsigned char>^ aryucData,  

unsigned short usLength ) ; 

�	�� 

strSerial  ���
�������� 

usAddress  �����������	������ 

����)����& 0>67�����&�����(��
�$������
��

����������� '

�&������� 

aryucData  �����$����������
	�
��� 

usLength  �����$������$ 

��(����)����&���������
(��
6�
����&�� 68 �������1>68 �����
��� 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_notAccess   ��������
	�������� 

HMS_invalidAddress  �������	�������� 

HMS_invalidLength  ������������$��� 

HMS_overArea   ������������
��
��

 

(����
��
� 0>99�'	������ 95'
�����$� 10�� )�) 

HMS_nowCapturing  ������ 

���� 

��
��
������6��+�� 

�%&� 

HMS_readEepromUserArea 
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14.  HMS_getIntegrationTime 

 

���� 

�
	����6��  

���� 

long  HMS_getIntegrationTime(String^ strSerial, unsigned long% ulIntegrationTime); 

�	�� 

strSerial  ���
�������� 

ulIntegrationTime ������6������
(��& msec) 

[msec] 5>10000 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_nowCapturing  ������ 

���� 

�
	�����6���� �+�� 

�%&� 

HMS_getSensorData  
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15. HMS_getSensorInfo 

 

���� 

�
	����������  

���� 

long  HMS_getSensorInfo(String^ strSerial, unsigned long ulFlag, unsigned long% 

ulData ) ; 

�	�� 

strSerial  ���
�������� 

ulFlag   ����� 

0 ����	� 

1��&��
 

ulData   ���������
 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_nowCapturing  ������ 

HMS_invalidValue  �����)������ 

���� 

�
	���������� �+�� 

�%&� 

 



 

 
19 

C14465����� DLL6��� 2017/10/12 

C14465�	
�� DLL
��� 

16. HMS_setSensorInfo 

 

���� 

�
	����������� 

���� 

long  HMS_setSensorInfo(String^ strSerial, unsigned long ulFlag, unsigned long 

ulData ) ; 

�	�� 

strSerial  ���
�������� 

ulFlag   ����� 

0 ����	� 

1��&��
 

ulData   ������ 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_nowCapturing  ������ 

HMS_invalidValue  �����)������ 

���� 

�
	������������+�� 

�%&� 
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17. HMS_getSensorData 

 

���� 

�
	���
������  

���� 

long  HMS_getSensorData(String^ strSerial, unsigned long ulIntegrationTime, 

array<unsigned short>^ aryusIntegrationData ); 

�	�� 

strSerial  ���
�������� 

ulIntegrationTime ������6 

[msec] 5>10000 

aryusIntegrationData ��������������
 

>256� 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_checkRemove  ����
	���*
$�6�� 

HMS_nowCapturing  ������ 

HMS_timeOutErr  �������	������ 

 

���� 

�
	���
������ �+�� 

�%&� 

HMS_openDevice 

HMS_checkDevice 

 

���� 

�HMS_checkDevice��
	������ 

%��
	��)��
$�� � 0�
*�(6�� 

�HMS_openDevice��������6�������� (&'���6����' 

���6����6)��� � 0�
*�(6�� 

����� 	
�����/ 


���� >������� 
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18. HMS_stopSensorData 

 

���� 

�
	���
������ ��� 

���� 

long  HMS_stopSensorData(String^ strSerial ) ; 

�	�� 

strSerial   ���
�������� 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_checkRemove  ����
	���*
$�6�� 

 

���� 

�
	���
������ ����+�� 

�%&� 

HMS_getSensorData 
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19. HMS_getGain 

���� 

�
	���	����  

���� 

long  HMS_getGain(String^ strSerial, unsigned long ulMode, unsigned long% 

ulGain); 

�	�� 

strSerial  ���
�������� 

ulMode   ������ 

0 �����	���� 

1 ���	���� 

ulGain   ����	���� 

0 LOW�	� 

1 HIGH�	� 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_checkRemove  ����
	���*
$�6�� 

HMS_nowCapturing  ������ 

HMS_invalidValue  �����)������ 

 

���� 

�
	���	���� �+�� 

�%&� 
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20. HMS_setGain 

���� 

�
	���	����� 

���� 

long  HMS_setGain(String^ strSerial, unsigned long ulMode, unsigned long 

ulGain); 

�	�� 

strSerial  ���
�������� 

ulMode   ������ 

0 �����	���� 

1 ���	���� 

ulGain   ����	���� 

0 LOW�	� 

1 HIGH�	� 

�
*�� 

HMS_success   ���
� 

HMS_unsuccess   ����� 

HMS_invalidSerial  ���������������� 

HMS_checkRemove  ����
	���*
$�6�� 

HMS_nowCapturing  ������ 

HMS_invalidValue  �����)������ 

 

���� 

�
	���	������+�� 

�%&� 
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21. Error Code 

Symbol Value �� 

HMS_success 0 
� 

HMS_unsuccess 1 �� 

HMS_initialized 2 		���	��� 

HMS_existDevice 3 �����6�)��
	��	� 

HMS_nowCapturing 4 ��� 

HMS_invalidSerial 5 ������������� 

HMS_opened 6 �(������ 

HMS_notAccess 7 ���������������(�� 

HMS_invalidAddress 8 ����	�������� 

HMS_invalidLength 9 ��������$��� 

HMS_overArea 10 ����������
��
��

 

HMS_invalidMode 11 ������������ 

HMS_checkRemove 12 �
	���*
$�6�� 

HMS_invalidValue 13 ��)������ 

HMS_timeOutErr 14 ����	������ 

 


